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23 m Electrothermie

1 Automate TSX Micro : Entrées analogiques

1.1 Rappels

Les capteurs inductifs, capacitifs, optiques aéliv des informations du type logique (0
ou 1) a destination de l'automate. Ces informatmersnettent d'informer I'automate si I'objet &
détecter est présent ou absent.

Avec ce type de capteur I'entrée de l'automatelgiiétre utilisée est du typ@OR ( Tout Ou
Rien O ou 1)

1.2 Les capteurs analogiques

Une information analogique peut étre de plusieatanes:

e Signal variant de facon continu entre de -10V aw10

e Signal variant de fagon continu de 0 a 10v

» Signal variant de fagon continu de 4mA/20mA (Masesisible aux parasites)

* Signal variant de fagon continu de 0 a 20mA

Ce type d'information est délivrée par des famitlexapteurs particuliers:

1.2.1 Capteurs de température :

e Sonde PT100 (sonde platine ID0a 0°C) La valeur de la résistance de la sondi var
proportionnellement a la température que 'on weegurer.

 Thermocouple délivre une tension proportionnelle B valeur de la
température.

* Capteur de température a circuit intégré.

1.2.2 Capteur de pression: (pressostat)
C'est la déformation d'une membrane qui permet @erdr une information (tension ou
courant) proportionnelle & la pression

1.2.3 Capteur de vitesse:

* Dynamo-tachymétrique qui délivre une tension prioponelle a la vitesse de rotation d'un
moteur.

e Capteur de débit (débitmétre). C'est une roue kegpaui délivre un signal (tension ou
courant) proportionnel au débit.

Les informations (tension ou courant) délivrées paces capteurs analogiques ne peuvent
pas étre envoyées directement, dans lautomate caf'automate en interne
(microprocesseur) ne traite que des informations dtype logique ou numériques.

Les informations issues de capteurs analogiques 1ent pas directement utilisables par
I'automate.
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1.3 Chaine d’acquisition de données

L'ensemble des fonctions:
» adaptés le signal du capteur

» convertir le signal du capteur en grandeur numériqu
Peuvent étre regroupées dans une méme carte d'ergré

Grandeur [~ o : carte Sc?r:t/ifls'ieonrfrgj :i;?:zjarlant lex Unitté o
hysiqgue —p .| [Electronique : ' : centrale de
gr%egurer analogique : [Pour adapter le analogique de 'automafe’; l'automate
: |signal du capteuf | [EN information : Grafce
: numérique :
Pression, températyre Signal électrique Signal électrique, calibré:Information numeérique issue
vitesse...etc issue du capteur, 0/10v ou -10v/+10v de la conversion réalisée par
tension owcourant 0/20mA ou 4mA/20mA la carte d'entrées de
l'automate

1.4 Fonction du module d’entrée analogique

» Afin de permettre la compatibilité entre les infations analogiques (capteurs) et I
automate nous devons rajouter au module de badgemn(aie), une carte d'entrées
spécifiques appelées, carte d'entrées analogiques.

» C'est une carte d'entrées particulieres le CANdlevertisseur analogique / numeérique) qui
permet de transformer une grandeur analogiquehblar{@ourant ou tension) présente sur
ces bornes en une valeur numérique exploitabld'spaomate.

ENTREE ANALOGIQUE AUTOMATE TSX MICRO

3 ] i '
Entrée 0 _ | o \ | %IWx.1

i
/ : ; \
- { - . iy
Entrée t _p ! | \ i CAN | R / Vo Oblwx.2
Entrée 2 ! LY o ‘
— P ; / %Iwx.3
Entrée 3 --y..:___. ’ ! : ! JI L-»E iWx,3
{ f !
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1.5 Caractéristique générales des entrées analogiques

Dans la gamme des TSX 3722 par exemple il exista gessibilités d'utilisation de entrées
analogiques

Voies
analogiques
intégrées

Module
analogique

%Ilwx.1

TSX 37-22

1.5.1 Voies analogiques intégrées

)

Sortie 10
S ®| NC Cablage sur emba
! ® TS T de raccordement
sorties Entrée 2 s "‘._
Entrée 3 @ . _ ‘ i
@) | Entrée 4 iht ] ‘

Entrée 5 .| iy

® (1 | Entrée 6 ‘ | ] ‘
Entrée 7 @ @ e | TSX 37.22
Earées | © Commun entrées TSX CCF S15 i
NC i

@ @ Sortie référence 10V
NC

(@

Les automates TSX3722 intégrent de base une intedaalogique haut niveau qui comprend 8
voies d’entrées 0-10V

épassement
ontrole capteur

Rafraichissement
raitement défauts

référence de
tension

Comme ces entrées font partie de I'unité centexiefdit le module 0) elles sont repérées :
%IW0.2 & %IW0.9
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Exemple de branchement du luxmetre analogique surdntrée 2 (%IW0.2) d'un API
TSX3722

)

Luxmeétre

®
+ | IN &) out 5= : g ®
v A A HE R o o ©
] 9 GND 2
B e ®
T—'}E GND 3 @ @
®

(@

Convertisseur

1.5.2 Modules analogiques
Par exemple le module TSX AEZ 414:

Ali de + .
'm sonde Alim sonde -

Reprise de blindage Entrée — voie 0

2| 2
Entré ie 0 4
+
ntre,e vqe ° 6 Reprise de blindage
Entrée + voie 1 7 3 Entrée - voie 1
9

Reprise de blindage 10 Entrée — voie 2

Entrée + voie 2 111 45 Reprise de blindage

Entrée + voie 3 B 14| Entrée—voie 3

Reprise de blindage | 1%

Toutes les entrées de ce module sont configuranldenction du capteur utilisé et du type de
signal transmis par le capteur (0/10v ou 4mA/20mA).

Elles sont au nombre de 4 et sont repérées (ganp® si on a le module dans I'emplacement
3 comme sur le schéma page précédénte)3.0 a %IW3.3

Il regroupe I'ensemble des fonctions:
e Adapté le signal du capteur

» Convertir le signal du capteur en grandeur numeériqu
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Exemple de branchement du luxmétre analogique suelmodule analogique entrée 2 en
position 3 (%IW3.2) sur un APl TSX3722

‘ Module analogique j\

1 2

+ —— IN—&) out 5= |_ 2 461
[
9

moun 1 —u] 7
iy

A | £ ouTi
DR t:s:s ouTy

GND 1 (29— :
GND 13— , til, GND 2
i 10
- b }—————8 +24vDe 11 12
r-—:’!?‘: o
2 :n: 13 14
15

1.5.3 Courbe caractéristique :

Elle permet de faire la relation entre les valadlgscourant ou de tension ( valeur analogique)
regues sur I'entrée et les valeurs numériquesstiiaat dans I'automate. ( et Inversement )

e Caractéristiques d'une entrée configurée en tensiod/10v:

Valeur numérique équivalente
qui sera traitée par l'automate

10000 pts

0 pts +»

10V Tension issue
du capteur en volt

® Caractéristiques d'une entrées configurées en counb4mA/20mA:

Valeur numérique équivalente
qui sera traitée par l'automate
y N

10000 pts

Courant délivrée par
0 pts » capteur analogique ou s
4mA 20mA interface
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1.5.4 Mise en ceuvre et exploitation dans un Grafcet

* Raccordement:
= Raccorder les sorties du capteur sur l'automatemeomm capteur TOR
= Attention il y a des polarités a respecter suelasées (I+,1-)

e Configuration ( si module analogique)
= Déclarer la carte d'entrée (en fonction de la rsjphysique de la carte).
= Configurer lI'entrée utilisée en fonction du capteu

e La programmation:
Les valeurs issues des entrées analogiques maesgueé 'automate sont du type numérique.

Bit %MO0 a %M255 peut prendre uniquement les valeurs logiques D ou

Mot %MWO0 a %MW250 peut prendre une valeur numérique 250, 1300,

L'adresse du capteur sur I'entrée analogique spéaée par%IWO0,2
= %IW entrée numérique

= 0 entrées analogiques intégrées.

= 2 le capteur est raccordé a I'entrée 2 de la carte

Les informations issues du capteur raccordé swika(entrée) 2 seront traitées dans le Grafcet
par des blocs fonctions:

= COMPARAISON : dans le module CHART et POST
= OPERATION : dans le module POST

Exemple I Une tension de 7V issue d'une capteur de pressgirenvoyée sur les bornes de
I'entrée n°2 de la carte TSX AEZ 414 cette carteptecée dans la bac N°4 de la base, la valeur
numériquer000s'inscrira dans l'adres$8W4.2 de cette entrée.

Exemple 2 L'entrée analogique intégrée n°1

Lorsque le mot %IWO0,1 augmente de 1 la valeur d&HENSION envoyée sur l'entrée
analogique intégrée haugmentera de.001V

Cette valeur est appelée résolution de I'entr@dogigue (exprimée en mV / point ou pA /
point )

Si il augmente de 1000pts I'entrée augmente de 1V.

1.5.5 Application:
L'information de pression est fournie par un capéalogique S1 délivrant un signal 0/5mV
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Pression
0/10bars™

PRESSOSTAT

/

Tension de sortie
0/5mV

Carte d'adaptation

.
»

/

Carte
TSX
AEZ 414
Entrée 2
Position 5

0/10v

—

%IW5.2

» Déterminer le coefficient de la carte d'adaptatjonpermet d'amplifier I'information issue
du capteur en 0/10v.

10V / 0,5V = 2000

» Déterminer sur quelle entrée est raccordé le captepression et la position de la carte
d'entrée analogique sur la base de l'automate.

Entrée analogique 2 module emplacement 5

+ Déterminer le coefficient de conversion de laedi$X AEZ 414.

1000

» Compléter le tableau suivant:

Pression Tension en sortie dy Valeur en volt en entrée de |3 Valeur numérique
mesurée en pressostat carte TSX AEZ 414 %IW5.2

bars

0 0 0 0

3 0,0015 3 3000

7 0,035 7 7000

2 0,001 2 2000

10 0,005 10 10000

e Traduire le grafcet suivant en langage automate MBXRO

0
4 S1=2 bar: -+ S1 < 2bars.S3
1 L pP1|P2
3 H P1
S1>3bars e
T Si>=3bar: 4 S1>=7pbarc Sl<7bars
2 P 4 H Pa
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Affectation des entrées/sorties

S1:%IW5.2 S3:%I1.0
P1:%Q2.0 P2 : %Q2.1 P3: %Q2.2 P4 : %Q2.3

CHART

1 %Iws5.2=2000 1 %I1.0. %Iws5.2<2000
1
3
4 %Iws.2>=3000 oW, 2527000
2 4
POST
X1 %Q2.0
C N
C )
X3
X1 %Q2.1
C N
C )
X2 %Q2.2
|| N
| C )
x4 %Q2.3
H 3000<%IW5.2<7000 ¢ D
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2 Automate TSX Micro : Sorties analogiques

2.1 Rappels

Les sorties classiques utilisées sur les TSX MIC&Dt du typeTOR, elles ont 2 états
possibles.

2.2 Variation de vitesse de moteur asychrone

La vitesse de rotation d'un moteur asynchrone ag@quession: N =f/p
Avec:

* N: vitesse de rotation en tours /seconde
« f: fréquence du réseau d'alimentation Hz
* p: nombre de paire de pole

donc pour modifier la vitesse de rotation on peit sur la fréquence ou le nombre de paire de
pole.

Le variateur électronique de vitesse, permet deifiroda vitesse de rotation du moteur en
agissant sur la fréquence, mais en maintenanppmoraU/f constant afin de conserver le couple
nominal du moteur et ceci quelle que soit la viteds rotation du moteur (voir étude d’'un
ouvrage).

Principe:

Pour une fréquence du réseau de 50Hz la vitesssat®n est de 1450tr/min.

Pour avoir une vitesse de rotation de 730tr/minerméiner la fréquenceale la tension
d'alimentation du moteur pour obtenir cette vitesse F = 25 Hz

2.3 Variation de vitesse de moteur a courant continu
La variation de vitesse de moteurs & courant corgst obtenue:

e par variation de la tension d’'induit

» et éventuellement par action sur la tension déutteur (excitation)

2.3.1 Moduler I'énergie sur une charge résistive:

Pour moduler I'énergie sur une charge résistivetidine un gradateur tain d’onde
En fonction de la tension de consigne Uc (ou duam) la puissance moyenne délivrée a la
charge va varier.

Mise en ceuvre
Soit un moteur dont on veut faire varier la vitesgedce a la consigne fournie par un
potentiometre agissant sur le variateur.
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Potentiometre P permet de générer
consigne de vitesse Uc. Réseau EDF
Cette consigne peut étre

e une tension 0-10v
e un courant 4mA-20mA ‘ ‘ ‘

10v ou
4mA/20mA

VARIATEUR
T Uc

Ov

Moteur

En fonction de la tension Uc fournie par le potemigtre sur les bornes de commande du
variateur on obtient pour :

Uc=0V = n=0tr/min

Uc=5V=> n=750tr/min

Uc = 10v = n= 1550 tr/min.

CONSTATATION:

On souhaite pouvoir remplacer le signal de considoeourni par le potentiométre par une
sortie automate afin de piloter automatiguementdalulation de vitesse ou d'énergie.

Pour cela il faut une sortie automate capable denfoune tension variable ou un courant
variable

2.4 Fonction d’'une sortie analogique

C'est une carte de sortie particuliére capabledmir sur ses bornes (sortie 0, 1) une grandeur
analogique variable (courant ou tension) en fonctitinstructions numériques écrites par
l'utilisateur dans le programme automate a l'agresgrespondant a cette sortie.

Le CNA (le convertisseur numérique / analogiquelmmt de transformer les informations
numériques issues de l'automate en un signal dgakgrésent sur la sortie.
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CARTE DE SORTIEANALOGIQUE

1

1

1

1

- s
i

1

%QWx.1 | .
t

i

]

[}

1

Voie
analogique
intégrée

TSX 37-22

Dans la gamme des TSX 3722 par exemple il exista gessibilités d’utilisation des sorties
analogiques

2.5.1 Voies analogiques intégrées

Les automates TSX3722 intégrent de base une intediaalogique haut niveau qui comprend 1
voies de sortie 0-10V

Comme cette sortie fait partie de l'unité centfale fait le module 0) elles sont repérées :
%QWO0.10

1\ | Jhe
: }?):T__.-L—:dj::..

ﬁablage sur embase
raccordement

—\
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Exemple de branchement de la sortie 10 (%QWO0.10kvs le gradateur de I'éclairage 1

A L1

B N

2

© comtite —
@ 5

® g
®

® g
®

®

@ ®

HER oy 7

Ev'l—I s":

2.5.2 Modules analogiques

« Type de variation et plage de variation:

Elle détermine la nature de grandeur électriquevgtie sur les bornes de la sortie analogique.
Pour le module TSXASZ 200 :

- 0/10v

= +10V

? Aa' - = 0-20mA
- v = 4/20mA

; A-ﬂ"h Fm_p‘aq

e
Corvertisseur
conuru/continu

Sortie tension voie 0 .
Commun voie

2
Reprise de blindage 4 | Reprise de blindage
6
8

1
3
Sortie courant voie 0 5 .
Commun voie
7
9

Reprise de blindage Reprise de blindage

Sortie tension voie 1 10 Commun voie

Reprise de blindage | 11 12 Reprise de blindage

Sortie courant voie 1| 13 14
Reprise de blindage | 15

Commun voie

* Mot Registre Associé :

C'est I'adresse automate dans laquelle on écvidlieur numérique correspondant a la valeur
analogique qui sera obtenue en sortie.
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La carte TSX ASZ 200 est placée dans I'emplacem&htet la consigne Uc du variateur est
raccordée sur la sortie n°1, lI'adresse de la ssstidoQW3.1
Exemple de branchement de la sortie 0 du module 36QW3.0) vers le gradateur de

I'éclairage 1
L1
L= N
3 4
> | 6
! 8
91 10
11 12
13 14
15

» Courbes caractéristiques :

Elle permet de faire la relation entre les valawrmériques écrites dans le programme
et les valeurs de courant ou de tension ( valealogique) obtenue sur les bornes de la sortie
analogique ( et inversement )

= Sortie configurée en tension: 0/10v
Uc A

Tension sortie 10v
analogique en vol

Ov >  Adresse automate

0 ;
= Sortie configurée en courant: 4mA/20mA 10000 pts QWX

Is A
Courant de sorti 20mA
en mA

4mA

>  Adresse automate
10000 pts ~ %QWX,i
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2997 m T11

Exemple I Si on affecte par programme la valeur numérigp@0a la sortie %QW 3,1 de
la carte TSX ASZ 200 (Sortie configurée en ten€)tOv), le signal obtenu sur la sortie
N°1 de la carte ASZ 200 placée en position 3 pppoe au module de base 0 aura une
valeur analogique de sortie Uc 8i&V

Exemple 2 Si on affecte par programme la valeur numérigb@0a la sortie %0QW4,2 de
la carte TSX ASZ 200 (Sortie configurée en courdm®®/20mA), le signal obtenu sur la
sortie N° 2 de la carte ASZ 200 placée en posii@ar rapport au module de base 0 aura
une valeur analogique de sortie Islde8 mA

Exemple de programmation pour automate TSX MICRO enPL7-MICRO:

En fonction de l'implantation des différentes cauidans I'automate on compléte les adresses
suivantes:

0

oﬁg'zxx Entrées | AEZ

%IW3.x ;\fi?](gitgzl TOR 414

0

QX AUTOMATE | gorties | ASZ
TSX Tor | 200

En vous aidant de la documentation technique diateawr, on compléte le schéma de
raccordement de l'automate au variateur. (le mateitrpouvoir fonctionner dans 2 sens de
rotation)

Couen fitre

Réasemi

Afa-che
Arrers

Almentation
& écommande

. Sectonneur a fusiwes Nota . - Les bobmes Jes contac eurs &t “eias

Bo seront eCuipees o cwoun RO

SV RVEe)
Sl
ﬁm‘f'-&

15
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SORTIES TOR AUTOMATE ANALOGIQUE %Q4.0
AVANT ARRIERE
230v
50Hz
[
Ab6 Vv
A
Ql' R
o1 o1 @ A5 |
%Q2.0/ CO %Q21| C AdQOv) | A
T
E
U
! | A2 R
A3 =
M
Al vV
MAS
= Soit le grafcet suivant
0 .
1 Vitesse =0
—-Dcy. Pressions < 2bars _“ Vitesse =<430 trs/min
1 Accélération marche avant 0 a 430 trs/
min en Bs nour P1
-~ Pression = Pression consigne + 3 bars
_|_Pression consignhe = _|_ Pression > 8 bars et Pression <= 11
2 P1 Marche avant P1 Marche arriere
Vitesse 850tr/min Vitesse 250tr/min

_|_
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= Etude des consignes vitesse pour le variateur :
La consigne vitesse du variateur pour moteur aspnehvarie de 0 & 10v.

Pour Uc =10v la vitesse de rotation maximale duemmoest de 970 tr/min avec une fréquence
de 50Hz.

On détermine les valeurs analogiques a appligien&iée consigne du variateur pour obtenir
les fonctionnements & vitesse constante du moteur:

Vitesse Fréguence de la tension | Tension de Valeurs numériques enSortie

moteur en |sortie du variateur en Hz | consigne en volts | points traitées par analogique

tr/min. I'automate automate

0 0 0 0 0

250 12,9 2,57 2570 2,57
430 22,2 4,44 4440 4,44
850 43,8 8,76 8760 8,76
970 50 10 10000 10

= Eude de la phase d’accélération en marche avant.

On déterminer la valeur de l'incrémentation deddie automate qui permettra de répondre au
cahier des charges

430tr/min donne :
Uc = 4,44V
%QW4.1 = 4400

»
>

5o Temps en seconde

Le bit systeme %S5 donne une impulsion chaque 100ms

Accélération | Valeurs numériquesEn fonction de la base de temps fix@aleur de I'incrément d
finales de la vitesse ¢€if%S5 100ms) nombre d'impulsionsot automate a chaq
point générées pour atteindre la vitesgepulsion.

finale.
1 & 430 tr/min) 4440 50 89

en 5s

Programme PRL
%S5

I—” ( %oM1y—

2997 m T11 17
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Programme POST :

_” %MW1 := 89

%M1

%eMW2 :=%MW2+7MW1

%QW4.1 :=%MW2

= Etude de la consigne pression et de la mesure

La consigne pression est stockée dans le mot: %MW1

%MW1 contient la valeur décimale 8 pour 8 barsaesigne .

L'information pression dans les canalisations estriie par un capteur analogique 0/10v pour
0/10 bars de pression. Il est cablé sur I'entréogique %IW3.2.

Etude de la mise a I'échelle de la pression meguméde capteur par rapport a la consigne
contenu dans le mot %MW1

%MW1 = 8 consigne

On déterminer la valeur numérique de %IW3.1 poer pression mesurée de 8 bai®0000

Dans le grafcet proposée on doit comparer la pmegaesurée et la pression de consigne.

Consigne RESULTAT DE LA
%MW1 =8 COMPARAISON

Coefficient pour ¢

mise a I'échelle Pression mesurée
%MW4 0,001

%IW3.1 = 8000

On détermine la valeur du coefficient de mise éhbdle de la mesure qui permettra de rendre
compatible la comparaison de la consigne avec furse

Programme pour la mise a I'échelle de la mesure darle module PRL :

| %MW4:=%IW3.1*0,001

2997 m T11 18
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On écrit le programme en langage TSX MICRO CHARP@SST qui permet de répondre au
grafcet proposé.
Variables externes

Marche avant: %Q2.0 Consigne vitesse du variale@W4.2
Marche arriere : %Q2.1 Mesure capteur de pres$tdw3.1
Dcy: %l1.1

Variables internes :

%MW1 =» Consigne vitesse

%MW3=>» Consigne pression + 3

%MW4 = Mesure de pression a I'échelle

CHART:
X0
—+  %I1.1.%MWA4.2 <2000
X1
4 %wmws
X2
PRL:
i %QW4.2<4440 } ( %M1)—
%S5

%MW4:=7%IW3.1*0,001

2097 m T11 19
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POST:
|
|
X1 %M1

%MW1:=89

%eMW2:=7%MW2+7%MW1

%MW1=7MW4

8<%MW4<11

%QW4.2:=%MW?2

%QW4.2= <4440 ( %Q2.0) _

%MW1=7%MW4

8<%MW4=<4440

(%Q2.1) _

%QW4.2:=8760 -

%QW4.2:=2570 -

%QW2.2:=0 -

2997 m T11
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Travail personnel%

* Etude de la gestion « mode automatique du chauffage

> A l'aide des schémas du chapitre 9 d'interventions un systeme
(2997T09)

= Déterminer le type d'alimentation de la partie chaffage :

= Identifier le convertisseur d'énergie électrique chorifique :

= I|dentifier I'appareil de protection et de commande

> A l'aide des schémas de commande et des grafcets clhiapitre 9
d’intervention sur un systeme (2997T09)

= Donner les différents modes de fonctionnement du aelffage

= Compléter le synoptique suivant.

6°C de con\sQ / Process de 0°C de ’enceinte

H D/H | ~_—~—1 chauffage de
: ' Penceinte
AUTOMATE ; Sonde de
CNA [0 température
: PT100

2097 m T11 21



23 m Electrothermie

= Donner le role du grafcet de conduite

e Acquisition de température

> Pour obtenir un pilotage précis de la VMC en foncon de la
température ambiante de I'enceinte de la salle ;ist nécessaire de
relever les caractéristiques suivantes :

= Déterminer l'adresse de l'entrée automate qui corrgpond a l'entrée de
I'acquisition de la température (sonde ptlO0).

= Donner la référence de la sonde PT100

Voir dossier presentation su systéme chapitre &ruantion sur un systéme et document
ressource

* Etude de la partie puissance du goupe motoventilate

> A partir des schémas de commande et de puissanceprésenter les
chronogrammes de fonctionnement des contacteurs KM4KM5,
KM51 a partir de I'instant t1

A
PV GV
< re >
KM4
KM%
KM51

2997 m T11 t2 22 t
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» Donner les organes qui déterminent les ordres de psage PV et GV

2097 m T11 23



23 m Electrothermie

 Documents ressources

FIXATION PAR & sur rectangie de 87:34 ¥ 0 f
TROUS OBLONGS =
j e +
3|(ps a7} |
| FE pou ke el  PEpow cable
; @23s5agmm B3sasmm
. REF. Stanchéité Utilisation Echelle du
PS25-01 sans intérieure _ sans convertisseur
PS26-01 = sans intérieure sans convertisseur
PS26-02 __sans intérieure 50/ +50°C
PS27-01 P67 exiérieure  sans convertisseur
PS27-02 P 67 extérieure _ 50/450C
PS28-01 IP 55 extérieure sans_convertisseur
PS28-02 IP 55 exterieure -50/+50°C

Convertisseur de signaux

2997 m T11

SPECIFICATIONS
Transmetteur entiérement configurable
sur PC sous Windows .
- Entrée : Pt 100, Pt 1000 . Ni 100,
Ni 1000 . montage 3ou 4 fils .
:thermocouple type K. J. T R, SN,
E.N.L.B{norme CEI584)
: potentiométre maxi 2000 ohms montage
3 fils.
:tension de -102+500 mV .
- Sortie 420 mA ou 20/4 mA cc technique 2 fils .
- Indication de rupture du capteur par courant
deboucie <38 mAou>22mA
- Etendue de mesure mimimale 10°C .
- Tension d'alimentation de 7.5 4 36 volis
avec protection d'inversion de polanité .
- Température d'utilisation entre 40 ¢t +85°C .
- Précision : = 0.1% de 'Stendue de mesure
- Influence de la température ambiante :
+001°C/°C.
- Linéarnité : 0,2 % de la pleine échelle .
- Isolation entrée / sortie - 1.5 KVAC pendant
Imn.

24

ONVERTISSEUR
NUMERIQUE

CONFIGURABLE SUR PC
POUR SONDE Pt ,Ni. TIC,
POTENTIOMETRE

= Echetode
L mesure {°C}
IPAQ-H-00 Non configure
IPAQ-L-00 Non configurs
IPAQ-H-CONF. Configuré
IPAQ-L-CONF. Configuré
REF. Désignation
o “Logeiel pour pro- |
grammation sur PC
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Caractéristiques techniques

ELEMENT DE MESURE : simpie 1 x Pt 100 ohms
: Classe B selon nome CEl 751

TEMPERATURE D'UTILISATION . .50 & +100 °C ‘
|
BOITIER CAPTEUR - pour ambiance intérieurs — PS25 et PS28
i boitier en plastique ajouré.
: pour ambiance exiérieure , boiier en
plastique .
pour PSZT protection IP 67
pour PS26 pratection IP 55

CONVERTISSEUR DE MESURE * les types PS26 , PSZ7 et PS2B peuvent |
&tre équipés dun convertisselr de |
mesure, aiimentation de § 4 38 V CC, |
sorfie 420 mA |

OPTIONS : autres valeurs de sonde P1:
1 x 200 ochms
1 x 1.000 ohms

Principaux types standardisés

Dimensions

;::7 ,F' l.‘ S

par 4 trous @ 4 sur T3

i
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Autocorrection." \>

» Etude de la gestion « mode automatique du chauffage

> A l'aide des schémas du chapitre 9 d’interventiong un systeme

(2997T09)

= Déterminer le type d'alimentation de la partie chaffage :

alternatif triphasé 230/400 V.

= |dentifier le convertisseur d'énergie électrique chorifique :

récepteur résistif avec 3 résistances de puissaauaplées en étoile.

= Identifier I'appareil de protection et de commande

I'appareil de protection est un disjoncteur magritermique.

I'appareil de commande est un contacteur piloté paautomate

> A l'aide des schémas de commande et des grafcets clhapitre 9

d’intervention sur un systeme (2997T09)

= Donner les différents modes de fonctionnement du aelnffage

Il'y a deux modes de fonctionnement :- manuelceraatique (régulation)

= Compléter le synoptique suivant.

M201 M205

0°C de consignéy ' /

~ D/H | -_—

Process de
chauffage de
P’enceinte

0°C de I’enceinte

AUTOMATE

CNA

Sonde de
température
PT100

M200
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= Donner le role du grafcet de conduit

Le réle d'un grafcet de conduite est de pouvotgil'ensemble d'un systéme automatisé. Dans
notre cas; il nous permet de fonctionner soit emenmanuel ou simulation en fonction de I'état
du bit interne ulOO : Si ulOO = 0 => mode manuelDO = 1 => mode simulation

e Acquisition de température

» Pour obtenir un pilotage précis de la VMC en foncon de la
température ambiante de I'enceinte de la salle ;ist nécessaire de
relever les caractéristiques suivantes :

= Déterminer l'adresse de l'entrée automate qui corgpond a l'entrée de
I'acquisition de la température (sonde ptlO0).

%I1IW3.0

= En déduire I'adresse du mot automate correspondar#t cette entrée analogique.
%M200

= Donner la référence de la sonde PT100

PS26-01Sonde intérieure sans convertisseur

* Etude de la partie puissance du goupe motoventilaie

> A partir des schémas de commande et de puissanceprésenter les
chronogrammes de fonctionnement des contacteurs KM4KM5,
KM51 a partir de l'instant t1

A
PV GV
< < >
KM4
KMbS
KM51
tl 2 t
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» Donner les organes qui déterminent les ordres de psage PV et GV

Sortie automates Q6 pour passer en PV

Sortie automate Q7 pour passer en GV

2097 m T11 28



